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	Travail : (durée 2 heures)


	Monte-charge :

Elaborer les grafcet décrivant le traitement des informations de cette application.

La détection des positions est assurée par un codeur incrémental : quel est le principe de fonctionnement d’un tel capteur et le principe que vous adoptez pour le traitement de son signal.

Quel est le rôle des capteurs limite haute et basse : quel sera leur effet ?

Compléter l’actigramme A0 par rapport au système étudié.




Fonctionnement :
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Structure matérielle :
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Ecran de simulation :


Variables : (bibliothèque)
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Pupitre etg3
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Pupitre etg2
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Pupitre etg1





Pupitre etg0
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Plateau du monte-charge





A chaque étage, l’utilisateur dispose d’un pupitre composé d’un bouton poussoir (appel/acquit)


et d’une roue codeuse lui permettant de paramétrer son appel :


0 = appel d’un plateau vide


1 = appel d’un plateau type 1


2 = appel d’un plateau type 2


3 = appel d’un plateau type 3





Le plateau du monte-charge est à l’étage 0 en situation initiale.





Il sera appelé par l’utilisateur de l’un des étages après que celui-ci ait défini le type du plateau qu’il souhaitait (0…3).





Ce type sera alors affiché à l’étage 0.





Pour les types 1 à 3, le préparateur chargera le plateau puis lancera sa montée à l’aide de l’un des boutons poussoir dont il dispose.





Le plateau déchargé par l’utilisateur « appelant » retournera à l’étage 0 par un nouvel appui sur le bouton poussoir du pupitre de l’étage.





Dans le cas d’une demande d’un plateau vide : type 0, le plateau montera immédiatement à l’étage appelant. Il sera ramené à l’étage 0 par appui sur le Bp de l’étage.





Le pupitre de l’étage 0 comporte 3 zones d’affichage :


type du plateau demandé


étage appelant


une zone d'affichage en clair des messages
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Le moteur est alimenté par un variateur de vitesse





poulie





Limite haute





Codeur incrémental





courroie





Moteur électrique





référence





Limite basse
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